
データ解析論 集積回路特論

神谷 岸田・吉河

A306・WS1 A307

光センシング法 電子工学基礎 大気環境学 応用生物情報学

松本（公）・水野・太田 電子・情報専攻教員 藤吉 大島（拓）・高田（啓）

7/22 A306 A307 N203 K132 7/29 8/5
火 土壌水圏科学 火 火

中澤

N203

固体力学・ 聴覚情報処理 情報工学基礎 酵素化学工学 聴覚情報処理
設計生産工学基礎

木下 モクタリ・岡崎 電子・情報専攻教員 加藤（康） モクタリ・岡崎
N204

情報基盤センター
A306 F221 K132 A306

固体力学特論 パターン認識システム 機能材料物性特論 環境モデリング バイオ医薬品工学１ 固体力学特論 パターン認識システム バイオ医薬品工学１

堀川・宮島・上杉 中井 清水(直)・田縁 黒田 磯貝・河西・米田 堀川・宮島・上杉 中井 磯貝・河西・米田

7/23 A301 A307 A306 N203 N212・WS1 7/30 A301 A307 N212・WS1 8/6
水 システムモデリング 製薬化学工学１ 水 システムモデリング 製薬化学工学１ 水 製薬化学工学１

榊原・中村・松本 医薬品工学科教員 榊原・中村・松本 医薬品工学科教員 医薬品工学科教員

A307 N204 A307 N207 N204

材料設計加工学基礎 センサロボット工学 環境計画論 センサロボット工学

鈴木（真）・棚橋 澤井 星川 澤井

N212 A306 N203 A306
生体電磁環境工学 システム開発工学 機能性食品工学 生体電磁環境工学 土木事業施工論 生体電磁環境工学 土木事業施工論

高野 鳥山・浦島・森島 生城・鎌倉 高野 兵動 高野 兵動

7/24 A306 A301 K136 7/31 A306 N203 8/7 A306 N203

木 木 木

高度実践英語

モクタリ明子・ナーサル

F128

高度実践英語 高度実践英語 環境技術システム論 微生物工学 高度実践英語

モクタリ明子・リ
モクタリ明子・ナーサル

F128
脇坂 五十嵐・奥・春成

モクタリ明子・ミラー モクタリ明子・ミラー

7/25 A307 F228 N205 K132 8/1 F228
金 高度実践英語 知的学習ｼｽﾃﾑ 高度実践英語 金 高度実践英語

モクタリ明子・望月

モクタリ明子・リ 増田 💻/A301
モクタリ明子・ミラー

モクタリ明子・ミラー

F128 N208 A307 A307
知的学習ｼｽﾃﾑ

増田
N208

熱流体工学基礎 先端材料加工学 熱流体工学基礎

坂村 岩井 坂村

N205 A301 N205
高分子・複合材料学 ビッグデータ数理科学 応用コンクリート工学 高分子・複合材料学 （1）、（2）  9：00～10：30

（3）、（4） 10：40～12：10

真田・棚橋・遠藤 奥原・レネ 伊藤（始） 真田・棚橋・遠藤 （5）、（6） 13：10～14：40

7/28 N205 A301 N204 8/4 N205 （7）、（8） 14：50～16：20

月 ロボット運動制御 廃棄物資源学 月 ロボット運動制御 （9）、（10） 16：30～18：00

小柳 立田 小柳

A307 N203 A307

ＩｏＴ・コンテクスト理解

中田・岩本

A306

令和７（2025）年度　富山県立大学大学院博士前期課程　「授業又は試験又は補講期間」時間割

＜7/22(火)～7/28(月)＞ ＜7/29(火)～8/4(月)＞ ＜8/5(火)～8/7(木)＞

専攻 機械システム 知能ロボット 電子・情報 環境・社会基盤 生物・医薬品知能ロボット 電子・情報 環境・社会基盤
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2 2 2

生物・医薬品 専攻 機械システム生物・医薬品 専攻 機械システム 知能ロボット 電子・情報 環境・社会基盤
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